Jacobiova iterační metoda

Uvažujme soustavu rovnic danou maticovým zápisem

A(x = b,
(1)
kde její řešení je matice B.

Pokud napíšeme matici A ve tvaru

A = D + L + U,
(2)
kde D je diagonální matice, L je dolní trojúhelníková matice s nulami v hlavní diagonále a U je horní trojúhelníková matice. Rovnici (1) je pak možno psát 

D(x = –(L + U) (x + b,

takže je přirozené uvažovat iterační metodu tvaru

xi + 1 = –D-1((L + U) (xi + D-1(b,

přičemž předpokládáme, že hlavní diagonála matice A neobsahovala žádný nulový prvek (matice D nesmí být singulární). Pokud tomu tak není, je možné přerovnáním řádků a sloupců dosáhnout toho, že matice D bude regulární. Dalším předpokladem konvergence řešení je, aby diagonální prvky byly velké ve srovnání s nediagonálními. Pro tuto metodu má matice řešení B tvar

B = –D-1((L + U).

Matice řešení B splňuje podmínky konvergence, platí-li

((D-1((L + U) ((E < 1,

přičemž rychlejší konvergence dosáhneme, pokud bude eukleidovská norma menší než 0,2. 

Jacobiovy iterační metody se v praxi užívá jen málokdy, jelikož následující Gauss-Seidelova metoda konverguje skoro vždy a většinou rychleji.
příklad (pro návrat použijte tlačítko zpět)
Gaussova-Seidelova metoda

Napíšeme-li matici A ve tvaru (2), dá se tato metoda napsat

xi+1 = –(D + L)-1(U(xi + (D + L)-1(b.

Je-li matice A symetrická a pozitivně definitní, Gauss-Seidelova netoda konverguje nezávisle na volbě počátečního vektoru.

příklad (pro návrat použijte tlačítko zpět)
